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Justiervorrlchtung fUr Uchtwellenlelter. 



® Die Justiervorrlchtung weist zwei V-formige, jeweils 
aus einem starren und einem elastisch biegbaren Arm be- 
stehende, uber ein Schwenklager zu einer X-formlgen Kon- 
figuration verbundene Teilkdrper auf. von denen lediglich 
einer uber ein weiteres Gelenk an einem ortsfesten Trager 
belestigt isl, wahrend der andere Teilkorper mit einer Auf- 
nahmebohrung fur einen Lichtwellenleiterendabschnitt ver- 
sehen ist Einstellschrauben wirken auf die freien Enden 
der starren Arme ein, wahrend die elastischen Arme end- 

N seitig an einer starren Platte abgestutzt sind. Das Verbin- 

^ dungsgelenk der beiden Teilkdrper wirkt be! Betatigung der 
einen Schraube als Schub- und Zuggelenk, bei Betatigung 
der anderen Schraube als Drehgelenk, so dass der Licht- 

~j wellenleiterendabschnitt sowohl in x- als auch in y-Rich- 

53 tung verschoben werden kann. 
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Justiervorrichtung fur Lichtwellenleite i 

5 Justiervorrichtung zum Ausrichten einer Lichtwellen- 
leiterstirnflache auf sine lichtauf nehmende oder licht- 
abgebende Flache, bei der ein der Stirnflache benachbar- 
ter Lichtwellenleiterendabschnitt in einem zur Ebene der 
lichtaufnehmenden oder lichtabgebenden Flache parallelen 

10 Ebene bewegbaren Haltekorper fixierbar ist und am Haite- 
korper in ortsfesten Gewinden gefuhrte Einstellschrauben 
abgestutzt sowie der Wirkumg der Einstellschrauben emtge- 
genwirkende Federelemente vorgesehen sind. 

.15 Eine solche Justiervorrichtung ist aus der DE-AS 26 11 168 
bekannt und ermoglicht es, einen Endabschnitt eines Licht- 
wellenleiters, der in dem dort als Fuhrungsstift bezeich- 
neten Haltekorper fixiert ist, auf eine lichtaufnehmende 
Oder lichtabgebende Flache auszurichten, die durch die 

20 Stirnflache eines weiteren ortsfest angeordneten Lichtwel- 
lenleiters gebildet wird, Eine derartige Justiervorrichtung 
kann auch ohne weiteres dazu verwendet werden, urn die Stirn- 
seite eines Lichtwellenleiters auf die lichtabgebende oder 
lichtaufnehmende Flache einer Sende- oder Empf angsdiode aus- 

25 zurichten, wobei die Sende- oder Empfangsdiode ortsfest an- 
geordnet ist und ein der Stirnflache des Lichtwellenleiters 
benachbarter Endabschnitt, der in dem bewegbaren Haltekor- 
per fixiert ist, parallel zur lichtabgebenden oder licht- 
aufnehmenden Flache so lange verschoben wird, bis die 

30 Achse des Lichtwellenleiter endabschnittes mit dem Mittel-' 
punkt der lichtabgebenden oder lichtaufnehmenden Flacihe 
der Sende- oder Empfangsdiode zur Deckung gebracht woxden 
ist. 

35 Bei der bekannten Justiervorrichtung ist es jedoch erfor- 
derlich, den als Fuhrungsstift bezeichneten Haltekorper 
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mittels einer Schraubendruckf eder gegen eine vollig 
plane Gegenflache gedruckt zu halten, urn die einwandfreie 
Funktion der Justiervorrichtung sicherzustellen. 

5 Aufgabe vorliegender Erfindung ist es dagegen, eine Ju- 
stiervorrichtung der eingangs genannten Art so auszu- 
bilden, daB keine aufeinander gleitenden Prazisionsf la- 
chen erforderlich sind. 

10 ErfindungsgemaB ergibt sich die Losung dieser Aufgabe 

dadurch, daB der Haltekorper zvtei Teilkorper aufweist, die 
uber ein Gelenk verbunden sind, daS die Teilkorper jeweils 
einen starren Arm aufweisen, daB die freien Enden der star- 
ren Arme an den Einstellschrauben abgestutzt sind und daB 

15 lediglich einer der Teilkorper uber ein weiteres Gelenk rait 
einem ortsfesten Trager verbunden ist, wahrend im Bereich 
des starren Arms des ahderen Teilkorpers eine Aufnahmeboh- 
rung fiir einen Lichtwellenleiterendabschnitt vorgesehen ist. 

20 Durch diese Ausbildung der Justiervorrichtung ist es le- 
diglich erforderlich, die Aufnahmebohrung fur den Licht- 
wellenleiterendabschnitt im Haltekorper und die Achsen 
der Gelehke genau parallel auszubilden, um sicherzustel- 
len, daS der Lichtwellenleiterendabschnitt tnit seiner 

25 Achse stets rechtwinklig zu einer lichtauf nehmenden oder 
lichtabgebende Flache wahrend des Justiervoxganges bewegt 
wird. 

In weiteref Ausgestaltung der Erfindung kan;n dabei vorge- 
30 sehen sein, daB der ortsfeste Trager und die beiden Teil- 
korper einstuckig zusammenhangend ausgebildet sind und 
■ daB insbesondere der ortsfeste Trager und die beiden Teil- 
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korper mittels des Drahterodierverfahrens aus einetn 
Metallblock herausgearbeitet sind. 

Die Gelenke werden auf diese Weise dutch schmale steg- 
5 artige Bereiche des Haltekorperniaterials gebildetj so daQ 
die einzelnen Teile des Haltekorpers vdliig spielfrei 
untereinander and mit detn arts fasten Trager zusammen^ 
hangen . 

10 Nachfolgend wird ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung 
anhand von zwei Figuren noch naher erlauiert * Dabel 
zeigen mehr Oder weniger stark vergroGert ^ 

Fig. 1 eine Vorderansicht des mit dem ortsfesten Trager 
15 zusammenhangenden Haltekorpers and 

Fig. 2 den Einbau des Haltekorpers mit dem Trager in ein 
Gehausej das zur Aufnahme einer Sendediode vorge- 
sehen ist . 

20 . • 

Im einzelnen ist den Figuren zu entnehmen, dal3 der Halte^ 
korper 1 fur einen Lichtwellenleiterendabschnitt zusam^ 
men mit einem etwa U-fdrmigen Trager 15 aus einem etwa 
leistenformigen Metallblock 2 mittels des sogenannten 

25 .Drahterodierverfahrens herausgearbeitet ^orden ist. Dabei 
werden Spalten 5 erzeugt, die den Metallkorper parallel 
• zur Achse eines Lichtwellenleiterendabschnittes durch^ 
setzen, so daB schlieQlich zwei etwa V-formige Teilkorper 
4, 5 gebildet. werden, die uber einen als Gelenk 6 wirk- 

50 samen Steg derart zusammenhangen , daB die beiden Teilkdr^' 
per zusammen eine etwa X^formige Konf iguration annehmen. 
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Jeder der V^formigen Teilkorper 4, 5 weist einen starren 
V'Arm 7, 8 uncf einen elastisch biegsam ausgebildeten V^Arm 9 
auf. 
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Die fxeien Enden der Aime 9 sind an einer ortsfesten 
st-arien Platte 10 und die freien Enden der Arme 7, 8 
sind an Einstellschrauben 11 abgestutzt. Die Einstell- 
schrauben 11 sind in Gevindebohiungen 12 gefuhrt, die 
5 in den ortsfest fixierten Ti'iger 13 eingeaibeltet sind. 

Mit diesem ortsfesten Tiager 13 ist der eine Teilkdiper 4 
uber ein weiteres Gelenk 14 verbunden, das, ehenso wie 
das Gelenk 6, durch einen schmalen Steg des Metallkorpers 
10 -gebildet wird., aus dem Haltekdrpei 1 und Trager 13 
herausgearbeitet warden sind, 

Im Bereich des starren Armes 8 des Teilkorpers 5 ist eine 
zu den Achsen der Gelenke €, 14 paiallele Bohrung 15 
15 vorgesehen, die zur Aufnahme eir.es Lichtwellenleiterend- 
abschnittes bestimmt ist,' der zusatzlich , z.B. in einer 
Fuhrungshulse fixiert sein kann. 

Die Anordnung der Gelenke 6, 14 and der Bohrung 15 ist 
20 nun so getroffen, daB bei der Einwirkung einer Einstell- ■ 
schraube 11 auf das freie Ende des starren Armes 7 des . 
Teilkorpers 4 das Gelenk 14 ein Schwenklager bildet, um 
dessen Achse sich die Verbindungslinie zwischen den Ge- 
lenken 6 und 14 dreht. Das Gelenk 6 wirkt dabei als Schub- 
25. bzw. Zuggelenk, so daB die Bohrung 15 dabei' hauptsachlich 
mit ihrer Achse. in einer zur Richtung der Gewindebohrun^ 
gen 12 rechtwinklig verlaufenden Ebene bewegt wird. 

Die auf das freie Ende des starren Armes 8 einwirkende 
30 Einstellschraube 11 bewirkt dagsgen hauptsacMich eine 
Bevtegung der Bohrung 15 parallel zur Richtung einer Ge- 
windebohrung 12, wobei das Gelenk 6 als Drehgelenk wirk- 
sam ist, um welches das freie Ende des starren Armes 8 
schwenkt. 

35 
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Auf diese Weise kann durch Verdrehung der beiden Ein- 
stellschrauben 11 die Bohrung 15 parallel zu einer licht- 
emittierenden Flache so verschoben werden, daB ein in der 
Bohrung 15 fixierter Lichwellenleiterendabscnit t mit sei- 
ner Achse genau auf den Mittelpunkt der lichtemittieren- 
den Flache, 2.B. einer Sendediode, ausgerichtet werden 
kann. 

Fig. 2 zeigt, wie die Oustiervorrichtung , z.B. mit Hilfe 
zweier Gewihdebohrungen 16, die in die U-Schenkel des 
Tragers 13 eingearbeitet sind, auf der Innenseite eines 
Gehauses 17 mit einer Seitenwand 18 des Gehauses 17 ver- 
schraubt werden kann. An einer in das Gehause 17 einsetz- 
baren Platte 19 ist mittels eines Bef estigungswinkels 20 
eine Sendediode so befestigt, daS ihre lichtemittierende 
Flache zur. Gehausewand 18 gerichtet ist und parallel zu 
dieser verlauft. Durch das Verschiauben des Tragers 13 an 
der Gehausewand 18 wird die Platte 19 im Gehause 17 ein- 
geklefnmt und dadurch der Trager 13 und die Sendediode 
ortsfest im Gehause 17 fixiert. Eine Bohrung 21 in der 
Gehausewand 18 ermbglicht es , einen Lichtwellemleiterend- 
abschnitt durch die Gehausewand 18 hindurch in das Innere 
des Gehauses 17 einzufuhren, wobei mit Hilfe geeignet 
ausgebildeter Dichtungshulsen 22, die z.B. elastisch 
biegbar sind, eine nachgiebige Verbindung zwlschen-der 
Bohrung 21 und der Bohrung 15 geschaffen wird, die in 
sich den Lichtwellenleiterendabschnitt aufnimmt, der mit 
seiner endseitigen Stirnflache auf die lichtemittierende 
Flache der Sendediode ausgerichtet werden soil.. 

Die elastisch biegsamen Arne 9 konnen eingespart werden, 
wenn die Gelenke 6, 14 selbst ausreichend elastisch sind. 



BezuQszeichenliste 



1 Haltekorper 

2 Metallblock 
5 J Spalten 

4, 5 Tellkorper 

6 Gelenk 
7, 8 Starr e V-Arme 

9 elastisch biegsame V^Arme 

10 10 starre Platte^ 

11 Einstellschrauben 

12 ' Gewindebohrungen 

13 arts fester Trager 

14 Gelenk 
15 15 Bohrung 

16 Gewindebohrungen 

17 Gehause 

18 Gehausesei ten wand 

19 Platte 

20 20 Befestigungswinkel 

21 Bohrung in Gehauseseitenwand 

22 Kupplungshulse 



30 



35 



0 1 68 820 



-'f ^ VPA 84 P 1520 E 

Patentanspruche 

!• Justiervoxrichtung zum Ausrichten einer Lichtwellen- 
leiterst irnf lache auf eine lichtaufnehmende oder licht- 

5 abgebende Flache, bei der ein dei Stirnflache benachbar- 
ter Lichtwellenleiterendabschnitt in einem zur Ebene der 
lichtauf nehmenden oder lichtabgebenden Flache parallelen 
Ebene bewegbaren Haltekorper fixierbar ist und am Halte- 
korper in ortsfesten Gewinden gefuhrte EinstelLschrauben 

10 abgestutzt sowle der Wirkung der Einstellschrauben entge- 
genwirkende Federelennente vorgesehen sind. 
dadurch gekennzeichnet, 
daB der Haltekorper (1) zwei Teilkorper (4, 5) aufweist, 
die uber ein Gelenk (6) verbunden sind, daQ die Teilkor- 

15 per (4, 5) jeweils einen starren Arm (7, 8) aufweisen, 
daB die freien Enden der starren Arme (7, 8) an den Ein- 
stellschrauben (11) abgestutzt sind und daB lediglich 
einer der .Teilkorper (4) uber ein weiteres Gelenk (14) 
mit einem ortsfesten Trager (13) verbunden ist,, wahrend 

20 im Bereich des starren Arms (8) des anderen Teilkorpers 
(5) eine Aufnahmebohrung (15) fur einen Lichtwellenleiter- 
endabschnitt vorgesehen ist. • 

:2. Justiervorrichtung nach Anspruch 1, 
25 dadurch gekennzeichnet, 

daB der ortsfeste Trager (13) und die beiden Teilkorper (4, 
einstuckig zusammenhangend ausgebildet sind, 

3. Justiervorrichtung nach Anspruch 2, 
30 dadurch gekennzeichnet, 

daQ der ortsfeste Trager (13) und die beiden Teilkorper 
(4, 5) mittels des Dxahterodierverf ahrens aus einem Metall- 
block (2) herausgearbeitet sind. 



35 



0 1 68 820 




